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Sitownik do zaworow
z grzybem obrotowym
M7061

ZASTOSOWANIE

Sitowniki typu M7061 zastosowane sa jako naped z
sygnatem ciggtym zawordw mieszajgcych w instalacjach
grzewczych i klimatyzacyjnych. Sitowniki charakteryzuja sie
dobrymi parametrami pracy i solidna konstrukcja. We
wspotpracy z zaworami typu DRxxxGMLA / DRxxxGFLA,
ZRxxxMA / ZRxxxFA doktadnie sterujg temperaturg w
systemach grzewczych i chtodniczych. Mechaniczne
potaczenie zaworu z sitownikiem zapewnia doskonatg prace

zestawu.

Sitownik z momentem obrotowym 20 Nm wspdtpracuje z
szerokim zakresem srednic zawordw mieszajgcych z
grzybem obrotowym (DN 15..80).

Sitownik z momentem obrotowym 10 Nm wspdtpracuje z
zaworami Kombi-QM (DN40..DN50) oraz serii zaworow

kulowych VBG (DN40..DN50).

WLASCIWOSCI

Odporny na przecigzenia i blokowanie
Elektroniczne ograniczenie potozenia krar\cowego
Bezobstugowy naped do zaworéw mieszajacych

Czytelna pozycja sitownika

Bezposredni montaz na zaworach mieszajacych
Mozliwos¢ pracy recznej - po uprzednim odtaczeniu

watu od wirnika
Duzy moment obrotowy

Wygodny sposob podtaczenia zasilania

Dtuga zywotnosc

Wyposazenie dodatkowe zamawiane oddzielnie:
o modutwskazania rzeczywistego
potozenia sitownika VMU 1

DANE TECHNICZNE

Specyfikacja
Zasilanie:

Pobdér mocy:

Sygnat sterujacy:
Szczelnos$c¢ obudowy:
Kat obrotu:

Klasa izolacyjnosci:
Temperatura
otoczenia pracy:

Temp. wody w zaworze:

Wilgotnosc¢ wzgledna:
Waga:
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24 Vdc (£10%)24 Vac
(+15% / -20%, 50/60 Hz)
100 mA

0..10V/2.10V

IP 54 zgodnie z EN 60529
90°

| zgodnie z EN 60730
Odo45°C

2do110°C
bez kondensacji
1.5 kg



M7061

ZASADA DZIALANIA

Sitownik napedzany jest silnikiem na prad staty DC. Obrot
trzpienia sitownika wynosi 90°.
Pozycja obrotowa sitownika.

|‘| l4—— dZwignia

Przycisk wysprzeglenia

Wskaznik potozenia

Pokretto R

potencjometr PL potencjometr Pr

Rys. 1. Opis elementéw sitownika

Zakres obrotu watu sitownika moze byc¢ elektronicznie
ograniczony i zmieniony (patrz: ‘Kat obrotu watu’). Trzpien
watu rowniez moze byc¢ przestawiony recznie dzieki funkcji
wysprzeglenia uzywajac przycisku wysprzeglenia. (patrz:
rys.1). Przycisk wysprzegla przektadnie i umozliwia reczny
obrét pokretta. Przywrdcenie zasilania powoduje powrdt
do sterowania automatycznego.

Sitownik zostat wyposazony w funkcje elektrycznego
przecigzenia. Jesli zostaje przekroczona nominalna
wartos¢ momentu sitownik automatycznie wytgcza sie.
Sitownik jest produktem bezobstugowym.

Tryb reczny

Wbudowane sprzegto pozwala na odtgczenie watu zaworu
od silnika sitownika. W tym celu nalezy silnie nacisnac na
przycisk znajdujgcy sie na obudowie sitownika. Trzymajac
przycisk mozna ustawic¢ grzyb obrotowy zaworu

w dowolnym potozeniu. W czasie reczne obstugi system
automatycznej regulacji powinien by¢ wytgczony. Jezeli
regulator podaje sygnat, to po krotkim czasie zawor ustawi
sie do zadanego potozenia.

VMU1
VMUL1 jest akcesorium opcjonalnym, ktére umozliwia
uzyskanie wartosci sprzezenia zwrotnego (sygnatu

wyjsciowego) wskazujgcego aktualne potozenie sitownika.
Po zdjeciu obudowy sitownika M7061 nalezy wsuna¢ modut
VMUL na ptytke drukowana sitownika M7061 w okreslonym
potozeniu, az do jego zablokowania. Przetacznik znajdujacy
sie na gornej krawedzi obudowy VMU reguluje kierunek
obrotu M7061. Musi on by¢ ustawiony tak, aby odpowiadat
pozycji zworki ST1. Kat obrotu M7061 jest nastepnie
ustawiany za pomoca potencjometru Y na obudowie VMUL.
Potencjometr Y musi by¢ ustawiony na ten sam symbol
(kwadrat lub tréjkat) co potencjometr P lub Pg.

(1121 3415

Rys. 2 Montaz VMU1

Rys. 3 Regulacja parametrow
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M7061

Kat obrotu watu

Kat obrotu jest regulowany za pomocga potencjometrow P
i Pr. Punkty poczatkowy i korncowy mozna ustawiac
niezaleznie od siebie. Kat nominalny wynosi 90° (105° -
15° =90°); potencjometry sa ustawione fabrycznie w
nastepujacy sposob: P = 15i Pg=105. Ustawienia te sg
oznaczone kwadratem m.

Zadany kat mozna ustawi¢ poprzez zmiane punktu
poczatkowego i koncowego; w catkowitym zakresie mozliwe
sg wszystkie katy. Punkt poczatkowy mozna ustawic¢ w
zakresie od O do 60° za pomoca potencjometru P,
natomiast punkt kor\cowy mozna ustawic¢ w zakresie od
60° do 120° za pomoca potencjometru Pg.

POTENCJOMETR

POTENCJOMETR
PL

Rys. 4. Przyktad nastawy kata obrotu (PL i PR)

Na rysunku przedstawiono przyktadowe ustawienie obrotu
katowego, w ktorym punkt poczatkowy zostat ustawiony na
15°, a punkt koricowy na 105°.

120°
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SYGNAL WEJSCIOWY Y
Rys. 5. Sygnat wejsciowy i kat obrotu

Niniejszy schemat przedstawia zaleznos¢ pomiedzy
sygnatem wejsciowym a katem obrotu.

® Ustawienie katdow obrotu, ktdore powoduja, ze sitownik
naciska na mechaniczny ogranicznik krancowy,
zmniejsza okres eksploatacji sitownika.

120°0s o

90°¢

60°

KAT OBROTU

SYGNAL WYJSCIA Y

Rys. 6. Sygnat wyjsciowy

URUCHOMIENIE

Kierunek obrotu sitownika

Kierunek obrotu okresla potozenie zworki ST1

e ST1wpozycji "L" (lewy) - ustawienie fabryczne:
obrét w prawo O » 100% (4. przy sygnale Y =0 Vdc
potozenie dzwigni w lewym skrajnym potozeniu),
otwieranie zaworu przy obrocie w prawo

e ST1 wpozycji "R" (prawy): obrét w lewo 100% <« O (tj. przy
sygnale Y =0 Vdc potozenie dzwigni w prawym skrajnym
potozeniu), otwieranie zaworu przy obrocie w lewo.

Sygnat wejsciowy Y
Rodzaj sygnatu wejsciowego Y okresla potozenie zworki ST2

e ST2 wgoérnym potozeniu (nast. fabryczna): Y =0..10 Vdc
e ST2wdolnym potozeniu: Y =2..10Vdc

Kalibracja sprzezenia zwrotnego

Do regulacji sprzezenia zwrotnego stuzy pokretto R (patrz
Rys. 1). W srodkowym potozeniu sitownika (znak na dzwigni
nastawczej musi pokrywac sie z wystepem na obudowie),
znacznik na pokretle R musi pokrywac sie z wierzchotkiem
trojkata na ptytce drukowanej (PCB) sitownika (ustawienie
fabryczne). Regulacja sprzezenia zwrotnego wymagana
jest tylko przy wymianie ptytki drukowanej sitownika.
Charakterystyka sitownika

Potencjometr K (patrz Rys. 1) umozliwia wybor roznej
charakterystyki dziatania zaworu. Charakterystyka ta jest
zdefiniowana jako zaleznosc kata obrotu od wartosci
sygnatu wejsciowego. Krzywizne charakterystyki pomiedzy
poczatkowym a koricowym punktem mozna w dowolny
sposob zmieniac od wypuktej przez liniowa do wklestej
(patrz Rys. 2). Potencjometr K posiada skale od 1 do 9.
Nastawa fabryczna K =5 odpowiada charakterystyce
liniowej.

K=1

Pozycja
koricowa

K=3

Pozycja
srodkowa |

K=7

Pozycja
koricowa

0% 50% 100%

K=9

Rys. 7. Krzywe charakterystyki

Przyktad

Przy zastosowaniu sitownika do sterowania zaworem z
charakterystyka liniowa mozna wybrac¢ wyktadnik krzywej
(K= 3)iotrzymamy stato-procentowa charakterystyke
zespotu sterujgcego. Dla przewymiarowanego zaworu
mieszajgcego korzystna jest zmiana charakterystyki
sitownika z wyktadnikiem krzywej (K = 3).

JesliY =50% oraz K= 5, wéwczas si

w pozycji srodkowej.

Jeslijednak Y = 50% oraz K = 5, wéwczas sitownik zatrzyma
sie w potozeniu srodkowym.
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M7061

WSKAZOWKI MONTAZOWE

Przed zamontowaniem sitownika na zaworze nalezy ustawic trzpiert zaworu we wtasciwym potozeniu — zalecane
zapoznanie sie z kartami katalogowymi dotyczacymi zaworéw mieszajacych z grzybem obrotowym DR i ZR oraz instrukcja
montazu zawordw mieszajacych i sitownika M7061.

Potaczenie elektryczne

T
ee®6

| Y
GND- s
24V ~/+ Y Y,
OPCJA Z
(2;;;18‘\5) AKCESORIUM

VMU1
Rys. 8. Okablowanie Rys. 9 Nadpisanie sygnatu wejsciowego Y
Zacisk 1,2 zasilanie 24 V
Zacisk 3 sygnat sterujacy
Zacisk 4 funkcje specjalne

(np. ochrona przed zamarzaniem)

Zacisk 5 sygnat napieciowy potozenia 0..10V

Aby nadpisac sygnat sterujacy Y np. w przypadku sygnatu

sterujacego zewnetrznego, sitownik nalezy okablowac jak

nizej:

e sygnatzmienny 100%, zacisk 3 z zaciskiem 4

e sygnatzmienny 0%, zacisk 3 z zaciskiem 2 (masa
lub zero pomiarowe).

WYMIARY
Przeglad
I F\—E‘
—] ] ¥ ' '
*—o=*
( O .
P% I b >
I L ; -5 ’ )
. =TT
N—— C —» + a >
DN a b c Typ
40* do 50* 133 146 131 M7061E1012
15do 80 133 146 131 M7061E1020

Uwaga:  Wszystkie wymiary w mm o ile nie podano inaczej
*do wspotpracy z zaworami Kombi-QM oraz VBG2, VBG3

4 M7061-k-plO1r0322 « Zawartosc¢ karty katalogowej moze ulec zmianie bez powiadomienia



M7061

Wymiary z DRxxxGMLA (mm) Wymiary z ZRxxxMA (mm)
Przeglad Przeglad

[ C D
Typ DN c Typ DN c
DR15GMLA 15 179 ZR15MA 15 179
DR20GMLA 20 179 ZR20MA 20 179
DR25GMLA 25 179 ZR25MA 25 179
DR32GMLA 32 188 ZR32MA 32 188
DR4OGMLA 40 188 ZR40MA 40 188
Wymiary z DRxxxGFLA (mm) Wymiary z ZRxxxFA (mm)

Przeglad Przeglad

>
Typ DN c Typ DN c

DR20GFLA 20 179 ZR25FA 25 179
DR25GFLA 25 179 ZR32FA 32 188
DR32GFLA 32 188 ZR40FA 40 188
DR40OGFLA 40 188 ZR50FA 50 202
DR50GFLA 50 202 ZR65FA 65 219
DR65GFLA 65 219 ZR8OFA 80 219

DRBOGFLA 80 219
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M7061

OZNACZENIA KATALOGOWE

Ponizej przedstawiono niezbedne informacje potrzebne do zamdwienia odpowiedniego produktu. Przy zamawianiu nalezy

zawsze powotywac sie na typ, numer zamowieniowy lub numer czesci.

Numer katalogowy Moment obrotowy (Nm) Czas przebiegu (min)
M7061E1012 10 15
M7061E1020 20 30
AKCESORIA
Opis Numer katalogowy
Modut do przekazywania sygnatu zwrotnego (sygnat wyjsciowego) VMU1

wskazujgcego na aktualne potozenie sitownika

Ztacze uniwersalne do wspotpracy sitownika M6061/M7061 z zaworami  ATU2040A
innych producentow

Elementy montazowe dla zaworow 3-14-
drogowych mieszajacych typ DR, ZR:

Zestaw montazowy sitownika M7061 ATK2040A CERE@O®
i == I=  Konsola motazowa 030000302 @
Type: DRG, DRG..LA @ Diwigﬂ?a 030000518 ®
DR, DR..A Sprzegielko 030000526 @
DR, ZR..A
Ademco Sp.z o.0. Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie:
ul. Domaniewska 39 homecomfort.resideo.com/pl

02-672 Warszawa
wsparcie@resideo.com
homecomfort.resideo.com/pl
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